FOorderband Antriebe
Conveyor drives



mailto:info@elmotec.ch
http://www.elmotec.ch/

ELMOTEC

1 Aligemeine Hinweise / General information Autolnaltroln ‘ IAnltnrtheICthk

Inhaltsverzeichnis / rasse ofcontent

1 Allgemeine Hinweise / General information.................coueecveeveevivesiveeivesvesseesivesivsenn, 4

1.1 Haftungsausschuss / DiSClaiMmer......c..iioviiiiii e, 4

1.2 (@oT o1V g T={ o} AR 4

2 MOLOTEN UBEISICAL // DITVE OVEIVIEW ........eoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeeeeeseresesseressessssssssssssens 5

3 Regelantrieb Drehstrom Asynchron / Variable speed drive three-phase asynchronous6é

3.1 Anschraubzeichnung / Connection drawing .......cc..oooveeiiieiieeecie e 7

3.2 Leistungsdaten / Technical data .....cc.oocveeiieiiiee e 7

33 Anschlussbeschreibung / Wiring description...........cccveoiieiiii e 7

4 Regelantrieb 1 Phasen / Variable speed drive 1 PAGSE............ceeeeveeevvvevivveriseerirennnns 8

4.1 Anschraubzeichnung / Connection drawing ........cooveeeveeeiiie e, 9

4.2 Leistungsdaten / Technical data .....c..cooovieiiiiiiiieie e 9

4.3 Analog Bedienpanel (Option) / Analog control panel (option) .............cc.ccoveveunnnn.. 9

4.4 Anschlussbeschreibung / Wiring description..........ooveoeiiiieiiccceceece e 10

4.5 ANSChluss DVUS / DVUS CONNECTION w.eeeeeeteeeeee e 11

4.6 ANSchluss DVSD / DVSD CONNECEION ocoeerieeeeeeeee e 11

5 FESLANEITOD // FIXOA QITVE ....eeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeteetaeeesesesesssenevesesssnsenanns 12

5.1 Anschraubzeichnung / Connection drawing ........cccveeeveeiiie e 13

5.2 Leistungsdaten / Technical data .....c..coooveiiiii oo, 13

53 Anschlussbeschreibung / Wiring description........c..coooveeoiiiicieeceee e 14

6 24 VDC ANLITED // 2AVDC QIIVE..........oeeveveeeesivesirsirsrrestssisssisssssasssissessssssssissssssssssssnsssns 15

6.1 Anschlusszeichnung / Connection drawing ........cocoooveiieieiiiieecee e 15

6.2 Leistungsdaten / Technical data .....cc.coovieiiiiiiiee e 15

6.3 Anschlussbeschreibung / Wiring description.........c.ooveoeiiiiiiiieceeeece e 16

7 24 VDC Schrittantrieh / 24VDC SEEDAITVE. .........cccceeeeeveeesrevvirveeiieveriirvesiirvsriseveriisnenas 17

7.1 Anschlusszeichnung / Connection drawing .........covveeveeeiieiiiee e 17

7.2 Leistungsdaten / Technical data .....c..coooveiiiuiiiiiiiceeeeee e 17

7.2.1 Zuldssige BetriebssSpannuUNE .c...cccivivii i 17

7.3 Anschlussbeschreibung / Wiring description........c..ooovveoviiiiieecceeee e 18

8 24 VDC Schrittantrieb IP65 / 24VDC StePAIVE IPE5 ...........eeceeceeeeveceveieesiveiirsiirarinssnns 19

8.1 Anschlusszeichnung / Connection drawing ........cccoooveeieieiiiieeeee e 19

Seite 2 von 30



ELMOTEC

1 Allgemeine Hinweise / General information Automatioln ‘ IAnltrirtheICh?jk

8.2 Leistungsdaten / Technical data .....cc.ocoveeieii i 20

8.2.1 Zuldssige BetriebssSpannuUNE .c...occiiiviiiiiiee e 20
8.3 Anschlussbeschreibung / Wiring description........c..cooovveiiiiiieeccee e 20
ATEX Drehstrom Asynchronantrieb / ATEX three-phase asynchronous drive.............. 30
9.1 Anschlusszeichnung / Connection drawing .........ccceoeveeiiiiiiiceceee e 30
9.2 Leistungsdaten / Technical data .....cc.oooveeiiei i 30
9.3 Anschlussbeschreibung / Wiring description...........cccoeeoiiiioieicceeec e 30

Seite 3 von 30



ELMOTEC

I ‘ Antriebstechnik
1 Allgemeine Hinweise / General information Automation | | | | | | |

1 Allgemeine Hinweise / General information

1.1 Haftungsausschuss / Disclaimer

Wir freuen uns, dass Sie sich flr ein Produkt von ELMOTEC Antriebstechnik AG (ELMOTEC) entschieden haben
We are pleased that you have chosen a product from ELMOTEC Antriebstechnik AG (ELMOTEC).

»  Wir haften nicht fir Personen oder Sachschaden, die durch nicht bestimmungsgemal Verwendung,
Handhabung, die nicht der Ublichen Nutzung des Produkts entspricht oder Missachtung der Sicher-
heitsvorschriften entstehen.

We are not liable for personal injury or property damage caused by improper use, handling that does not
correspond to the normal use of the product or disregard of the safety requlations.

» Bei mangelnder Wartung und/oder fehlerhafter Bedienung der einzelnen Komponenten entfallen lhre
Gewahrleistungsanspriche.
In the event of insufficient maintenance and/or incorrect operation of the individual components, your
warranty claims will lapse.

1.2 Copyright

Alle Rechte vorbehalten. Ohne ausdriickliche Genehmigung von ELMOTEC darf keinerlei Teil dieser
Dokumentation in ein Datenwiederherstellungssystem Ubertragen, darin gespeichert oder in irgendeine
Sprache Ubersetzt werden. Die nicht genehmigte ganze oder teilweise Vervielfaltigung der Produkte ist
verboten. Die in dieser Anleitung beschriebenen Informationen kénnen aufgrund technischer Veranderungen,
Anderungen unterliegen. ELMOTEC behélt sich das Recht vor, den Inhalt der Anleitung zu modifizieren und ist
nicht verpflichtet, diese Anderungen bekannt zu geben.

Alle eingetragenen Schutz- und Handelsmarken, die in dieser Bedienungsvorschrift erscheinen, gehdren ihren
jeweiligen Eigentimern. Die Verwendung dieser Handelsmarken durch Dritte fiir ihre Zwecke kann die Rechte
der Eigentimer verletzen.

All rights reserved. No part of this documentation may be transferred to, stored in or translated into any data
recovery system or language without the explicit permission of ELMOTEC. Any unauthorized reproduction or
use of the software, as a whole or part of it, is prohibited. The information described in this software manual
may be subject to change due to technical changes. ELMOTEC reserves the right to modify the contents of this
manual and is not obliged to announce these changes.

All registered trademarks appearing in this manual are the property of their respective owners. The use of
these trademarks by third parties for their own purposes may infringe the rights of their owners.
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3 Regelantrieb Drehstrom Asynchron / variable speed

drive three-phase asynchronous

Asynchron Motor

(Baugrosse 8, 3 Phasen)
H500718

Regelbereich 1:10
Fir Ansteuerung mit
Frequenzumrichter

\ 4

Getriebe auf
Anfrage erhaltlich

Gearbox on
Inquiry available

A 4

Option
H500720

Frequenzumrichter fir
Asynchronmotor
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3.1 Anschraubzeichnung / Connection drawing

95

155

Gl NG

& 0 m
o m
I | Ij |
176
3.2 Leistungsdaten / Technical data
Nennleistung/ nominal power: 25W
Betriebsspannung / operating voltage: 230VAC/50Hz 3-Phase
Nennstrom / rated current: 0.23A
Kondensator / capacitor 1.5 uF (450V)
3.3 Anschlussbeschreibung / Wiring description
SWA  SWB <=
N o o © @ I
. _ Blug (P) F——
o) | -
e _ Blue (P)
FB Thermal protector
N By _ Gray (V) ' &
o o|o Q &
3-phase ___|
power R , a
source §o—3|% a_!cﬁ o hite (U)
To 5% 8 Black (W) |
R Motor
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4 Regelantrieb 1 Phasen /Variable speed drive 1 phase

[ I O

Regelantrieb...(1Phase)
H500308 (Baugrdsse 8)
Regelbereich 1:20
RGB Drive
1 x 230VAC 25W
GFB, FB, MFB, KFB

Getriebevarianten / Gear Options Getriebevarianten / Gear Options
MFB, GFB KFB, FB

H500057 / 07 5:1, 27 - 400mm/s H500057 / 07 5:1, 45 - 600mm/s
H500309 / 08 7.5:1, 18 - 260mm /s H500309 / 08 7.5:1, 28 - 400mm /s
H500118 /09 10:1, 13 — 195mm/s H500118 / 09 10:1, 20 — 300mm/s

H500554 / 10 15:1, 9 — 130mm/s H500554 / 10 15:1, 14 — 200mm/s
H500119 /11 20:1, 6.5 — 97.5mm/s H500119 /11 20:1, 10 — 150mm/s

H500559 / 12 25:1, 5.2 - 78mm/s H500559 /12 25:1, 8 - 120mm/s
H500560 / 13 50:1, 2.6 — 39mm/s H500560 / 13 50:1, 4 — 60mm/s
H500561 / 14 75:1. 1.8 — 26mm/s H500561 / 14 75:1, 3 — 40mm/s

Weitere Getriebevarianten auf Anfrage Weitere Getriebevarianten auf Anfrage
I |
Standart Option
DVUS DVSD
HO000475 H002006
Bedienpanel Front Bedienpanel Schaltschrank
Key pad front panel Key pad electric cabinet
I |
Standart
H002001

Verbindungskabel 3m
Drive cable 3m
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4.1 Anschraubzeichnung / Connection drawing

155

Gl

95

125

176

4.2 Leistungsdaten / Technical data

Nennleistung/ nominal power: 25W
Betriebsspannung / operating voltage: 230VAC/50Hz 1-Phase
Nennstrom / rated current: 0.28A

Kondensator / capacitor 1.5 uF (450V)

4.3 Analog Bedienpanel (Option) / Analog control panel (option)
525 k] | 13

Gy
e
T
-

05
a0
1040

=0
ol 8 I
Ll

M — —— 1

L

Bl 6 3.5

Verbindungskabel Motor —
Regler wird mit 3m Lange
ausgeliefert.

Auf Anfrage auch mit 5m

lieferbar.

Connecting cable motor - controller is
delivered with 3m length.

On request also available with 5m.
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4.4 Anschlussbeschreibung / Wiring description

12345467
-W3 eNsRoNoNeNoNe!
Motorenkabel & |5
3,00 m Bl c|Slel 2| |«
7 or2f2elg| £
X Z|ojojala| [
230V
N Die blaue Litze wird abgeschnitten
1= 1] o
3 @5%% 3l Blue wire is cut off
z|s|o|ofd[s|2
Ve
o]
_PE —
13
-K1
14
o] S o] o]
s 2 2 14
o
x1 @ g
-Cl = o) g
X2 wn O
A2 21 11 Al
0 o]

Q Q
-L1230VAC/50Hz/0.9A: -N:
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4.5

Rechtslauf
Clockwise

Asynchron-Motor

Drehzahlregler

M71A15GV4AGE DVUS990GE
M81A25GVK4GE . . —
Lange 3 oder 5m
- 5
Weiss
6
M \ Grau
1
/ Schwarz
4
Pink
8
Pink
— COM
D)
cw
1WF = %Tw
O AC|
O AC|
griin / gelb OLG_‘
PE N L1
(230V / 50Hz)

4.6

Anschluss DVUS / DVUS connection

Linkslauf

counter clockwise

Asynchron-Motor

Drehzahlregler

M71A15GVAGE DVUS990GE
M81A25GVK4GE
Lange 3 oder 5m
- 5
Weiss
6
M \ Grau
1
/ Schwarz
4
Pink
8
Pink
— COM|
O Cw
1uF i ccw|
AC|
o
griin / gelb : FG_I
PE N L1
(230V / 50Hz)

Anschluss DVSD / DVSD connection

Rotating direction viewed

Unidirectional rotation ‘

NFB

from shaft end

SW1
2 — ¢

o o—3 o—o input

O—0 Rated voltage

CW | Clockwise

CCW | Counterclockwise

—

cw
White
-—
Gray Motor

Speed controller

o B~ 3 W ~N

Black

Pin No.

Normal/reverse rotation ‘

Swi

Run Stop

Spark killer

R1 C1
Spark killer

2
1
5]
§ 8
gl 7
pel
o 3
2
2 6
4
5
Pin No.

SWi1 ON OFF
NFB
O—0 O—0 Rated voltage
o—3  o—o input
¢ P Run__StoP,  Run
SwWi1 ON OFF ON
-—
Motor sw2[ ow  |*
- ccw
SW1 : Power switch
SW2 : Normal/reverse selector switch
Pink TG
Pink
SW1 | 100 V supply system | 5 A or more at 125 VAC
SW2 | 200 V supply system | 5 A or more at 250 VAC

Spark killer R1+C1

DVOPO008 (option)
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5 Festantrieb / Fixed drive

Festantrieb

Z4960.(250 oder 500).0.(Getriebe 02, etc)

Fix Drive mit Kabel 3m
Fix Drive cable 3m
1 x 230VAC/ 50Hz
FB, MFB, KFB

Getriebevarianten / Gear Options
MFG

250 1/min
01/8:1, 41mm/s
02 /25:3, 39mm /s
03/10:1, 33mm/s
04/ 25:2, 26mm/s
05/50:3, 20mm/s
06 /20:1, 16mm/s
07 / 25:1, 13mm/s
08/33,33:1, 10mm/s

500 1/min
01/25:1, 52Zmm/s
02/10:1, 65mm /s
03/52:3, 78mm/s
04/13,7:1, 48mm/s

05/8:1, 82mm/s
06/ 25:4, 104mm/s
07 /5:1, 131mm/s
08/ 25:6, 152mm/s
09/ 4:1, 164 mm/s
10/ 3:1, 218 mm/s

Getriebevarianten / Gear Options
KFB & FB

250 1/min

01/ 8:1, 65mm/s
02 /25:3,62mm /s
03/10:1, 52mm/s
04/25:2, 41mm/s
05/50:3, 30mm/s
06/ 20:1, 25mm/s

07 25:1, 20mm/s
08/ 33,3:1, 15mm/s

500 1/min
01/25:2, 83mm/s
02/10:1, 104mm /s
03 25:3, 125mm/s
04 /13,7:1, 72mm/s
05/8:1, 130mm/s
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5 Festantrieb / Fixed drive
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[ T I Antriebstechnik
Automation | | | | | | |

Drawing no.
Zeichnungs-Nr.
Motorendrehzahl

. . Drive speed
Bestell-Beispiel: Z4960.500.0.01
Gear ratio
‘ jj B Uebersetzung
Spannung
Voltage
Z4960.250.0.01
5.1 Anschraubzeichnung / Connection drawing
83
O | I —
o S = | []
N\ Wi = ]
70
5.2 Leistungsdaten / Technical data
Motor Nennleistung Spannung U/ Min Kondensator C Phasenstrom
drive nominal power Voltage RPM capacitor phase current
74960.250.0 W 230VAC 50Hz 250 0.22 uF/400v 0.032 A
74960.500.0 7W 230VAC 50Hz 500 0.56 uF/400Vv 0.032 A
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5.3 Anschlussbeschreibung / Wiring description

Counterclockwise Clockwise

Linkslauf Rechtslauf

A A M

< 5
=1 o ©
i =| B 2 =
® L ] [ ] o [ ] ]
@
W o =
.E} [=)] ] E
2| = g 5§
NI D3 2l 3
W = O E — a
= = - © c o
= o = = =
= = [=] . = o - .
w e - Capacitor ] b s} Capacitor
w 0 =
-——H—. Kondensator .——H_. Kondensator
C C
PE L1 N PE N L1
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6 24 VDC Antrieb / 24VDC drive
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6 24 VDC Antrieb / 2avoc drive

Typ
type Artikelnummer
Funktion Article number MFB KFB F8 GFB
function
Antrieb 24 VDC / 24VDC drive
0111357 14 mm/s 23 mm/s
0111358 28 mm/s 46 mm/s
Gesamt- 0101793 78 mm/s 125 mm/s
antrieb 0111359 153 mm/s | 244 mm/s
0111360 290 mm/s | 464 mm/s
0111361 570 mm/s | 912 mm/s
6.1 Anschlusszeichnung / Connection drawing
150,9
5
—

070

6.2 Leistungsdaten / Technical data

Nennleistung/ nominal power:
Betriebsspannung / operating voltage:
Nennstrom / rated current:

10.6W
24VDC
0.45A
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6.3 Anschlussbeschreibung / Wiring description

Rechtslauf Linkslauf

Clockwise Counterclockwise

11

= 24V DC

m-—

£L
24y DC P =
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7 24 VDC Schrittantrieb / 2avoc stepdrive

Typ
type Artikelnummer
. MFB KFB FB GFB
Funktion Article number
function
Schrittantrieb 24-48VDC mit
integriertem Controller
HO000962 - .
Step drive 24-48VDC with 24-48VDC 1.8A
integrated controller
4:1 HO00963 10-600 mm/s
10:1 H000964 5-450 mm/s 5-600 mm/s | 5-600 mm/s | 5-300 mm/s
14:1 H000965 5-350 mm/s 5-500 mm/s

7.1 Anschlusszeichnung / Connection drawing

! =

®
' S
| = R

®
‘ B N Ny e

142.4
7.2 Leistungsdaten / Technical data
Nennleistung/ nominal power: 86W
Betriebsspannung / operating voltage: 24VDC
Nennstrom / rated current: 1.80A

7.2.1 Zulassige Betriebsspannung

Die zuldssige Betriebsspannung des Plug & Drive Motors PD2-N liegt im Bereich von +12 bis +48 V DC und darf
50 V keinesfalls Uberschreiten bzw. 11 V unterschreiten. An der Versorgungsspannung muss ein
Ladekondensator von mindestens 4700 pF (10000 pF) vorgesehen sein, um ein Uberschreiten der zulédssigen
Betriebsspannung (z.B. beim Bremsvorgang) zu vermeiden
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7 24 VDC Schrittantrieb / 24VDC stepdrive | (|
7.3 Anschlussbeschreibung / Wiring description
JST ZPD-10 JST ZPD-12
PIN No. |  ASSIGNMENT PIN No. |  ASSIGNMENT
— 1 GND 1 GND
D I 2 GMND 2 INPUT 1
3 RS485 Rx- 3 INPUT 2
4 RS5485 Rus 4 INPUT 3
5 RS485 Ta- 5 INPUT ¢
[ RS485 Ter [ INPUT 5
o0 7 GND 7 INPUT 6
3 8 Vee 8 ANALOG INPUT
m ‘\ [ & 9 Vee 3 QUTPLT 1
10 GND 10 OUTPUT 2
JST-ZPD-12 \ f JST-ZPD-10 T ouTPUT 3
12 GND

INFUT COMNECTION
PDZ-N
+E\ 24V D—IH—H D Z|S.'—: T
ol T
5. 2avimsh A
OUTPUT CONMECTION
e
-
PD2-N
Cut l_4
GHD o |
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8 24 VDC Schrittantrieb IP65 / 24VDC stepdrive IP65

ELMOTEC

Automation | | | |

Antriebstechnik
[

8 24 VDC Schrittantrieb IP65 / 2avpc stepdrive P65

Typ
. type Artl.kelnummer MEB KEB ER GEB
Funktion Article number
function
Schrittantrieb 24-48VDC IP 65
mit integriertem Controller
Step drive 24-48VDC IP 65 with HoDOS66
integrated controller
4:1 HO00963 10-350 mm/s
10:1 H000964 5-400 mm/s 5-600 mm/s | 5-600 mm/s | 5-150 mm/s
14:1 H000965 5-300 mm/s 5-450 mm/s
8.1 Anschlusszeichnung / Connection drawing
— — L o
~

43.5

140.9
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8 24 VDC Schrittantrieb IP65 / 24VDC stepdrive IP65 Automatron [ I T I

8.2 Leistungsdaten / Technical data

Nennleistung/ nominal power: 86W
Betriebsspannung / operating voltage: 24VDC
Nennstrom / rated current: 1.80A

8.2.1 Zulassige Betriebsspannung

Die zuldssige Betriebsspannung des Plug & Drive Motors liegt im Bereich von +12 bis +48 V DC und darf 50 V

keinesfalls Uberschreiten bzw. 11 V unterschreiten. An der Versorgungsspannung muss ein Ladekondensator
von mindestens 4700 pF (10000 pF) vorgesehen sein, um ein Uberschreiten der zuldssigen Betriebsspannung
(z.B. beim Bremsvorgang) zu vermeiden

8.3 Anschlussbeschreibung / Wiring description
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3.5 Anschlussbelegung

3.5.1 Ubersicht

Anschlus: Funktion

X1
X2
X3
X4
51
52

CAMopen IN und externe Logikversorgung

CANopen OUT und externe Logikversorgung
Spannungsversorgung

Ein- und Ausgange

120 Ohm Terminierungswiderstand (Schalter auf ON)
Hex-Codierschalter fiir Node-1D und Baudrate

3.5.2 Stecker X1 - CANopen IN und externe Logikversorgung

Anschluss fir CANopen und die externe Logikversorgung. Stecker-Typ: M8, 5-polig, B-kodiert, male

 ——
X4 2
PIN Funktion Bemerkung
1 +UB Logic 24V DC Eingang, externe Logikversorgung fir die Kommunikation,
Eingangsspannung, Stromaufnahme ca. 40 mA
2 CAN_SHLD Anschluss fur die Schirmung
3 CAN+
4 CAN-
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3.5.3 Stecker X2 - CANopen OUT und externe Logikversorgung
Anschluss fir CANopen und die externe Logikversorgung. Stecker-Typ: M8, 5-polig, B-kodiert, female

— 7 |
¥4 | oo
PIN Funktion Bemerkung
1 +UB Logic 24 v DC Eingang, externe Logikversorgung fir die Kommunikation,

Eingangsspannung, Stromaufnahme ca. 40 mA
CAMN_SHLD Anschluss fur die Schirmung
CAN+
CAN-
GND

B RORD
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X3 A1

Spannungsquelle

Die Betriebs- oder Yersorgungsspannung liefert eine Battenie, ein Transformator mit Gleichrichtung und
Siebung, oder ein Schaltnetzteil.

O Hinweis

= EMVY: Bei einer DC-Stromversorgungsleitung mit einer Lange von =30 m oder Verwendung des
Motors an einem DC-Bus sind zusatzliche Entstor- und Schutzmalnahmen notwendig.

= Ein EMI-Filter ist in die DC-Zuleitung mit méglichst geringem Abstand zur Steuerung/Motor
einzufliigen.

» Lange Daten- oder Versorgungsleitungen sind durch Ferrite zu fihren.

Anschliisse

Pin Funktion Bemerkung

1 +Ub 12-48W DC, £ 5%
3 GND

4 n.c.

Zuléssige Betriebsspannung

Die maximale Betriebsspannung betragt 51,5 DC. Steigt die Eingangsspannung der Steuerung
Uber diesen Schwellenwert, wird der Motor abgeschaltet und ein Fehler ausgeldst. Ab 505V wird die
integrierte Ballast-Schaltung (25 W Leistung) aktiviert.

Die minimale Betriebsspannung betragt 10V DC. Fallt die Eingangsspannung der Steuerung unter
diesen Schwellenwert, wird der Motor abgeschaltet und ein Fehler ausgeldst.

An die Versorgungsspannung muss ein Ladekondensator von mindestens 4700 pyF /50 V
angeschlossen sein, um ein Uberschreiten der zulassigen Betriebsspannung (z.B. beim
Bremsvorgang) zu vermeiden.
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3.5.5 Stecker X4 - Ein- und Ausgédnge
Anschluss for die Ein- und Ausgange. Stecker-Typ: M8, 8-polig, A-kodiert, male

Anschliisse

Pin Funktion Bemerkung

1 GND

2 Analoger Eingang 10 Bit, 0-10 Y oder 0-20 mA, umschaltbar per Software mit
Objekt 3221,

3 Digitaler Ausgang 1 Cpen Drain, max. 24 V100 mA

4 Digitaler Ausgang 2 Open Drain, max. 24 V100 mA

5 Digitaler Eingang 1 5V [ 24V Signal, umschaltbar per Software mit Objekt 3240,
max. 1 MHz

6 Digitaler Eingang 2 5V [ 24V Signal, umschaltbar per Software mit Objekt 3240,
max. 1 MHz

T Digitaler Eingang 3 5% [ 24 V Signal, umschaltbar per Software mit Objekt 3240,
max. 1 MHz, dieser Eingang wird als Richtungseingang im Takt-
Richtungs-Modus benutzt

8 Digitaler Eingang 4 5% [ 24V Signal, umschaltbar per Software mit Objekt 3240,

max. 1 MHz, dieser Eingang wird als Takt-Eingang im Takt-
Richtungs-Modus benutzt

Fir Eingang 1 bis 4 gelten folgende Schaltschwellen:

Max. Spannung

Schaltschwellen

sicheres Einschalten sicheres Ausschalten
Y =4 23V <096Y
24V > 15,94V <394V
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3.5.3 Connector X2 - CANopen OUT and external logic supply

Connection for CAMopen and the external logic supply. Connector type: M3, 5-pin, B-coded, female

x1

X4 | X2

PIN Function Note

1 +UB Logic 24 % DC input, external logic supply for communication, input
voltage, current consumption approx. 40 mA

2 CAN_SHLD Connection for the shielding

2 CAN+

3 CAM-

4 GMD
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8 24 VDC Schrittantrieb IP65 / 24VDC stepdrive IP65

.5.6 Schalter 51 - 120 Ohm Terminierungswiderstand

Dieser DIP-Schalter schaltet die Terminierung von 120 0 zwischen CAM + und CAM - des CAN-Busses
zu oder ab. Die Schalterstellung "links” schaltet die Terminierung zu (Werkseinstellung).

B

_@, 51
) T

i )

2.5.7 Schalter 52 - CANopen Node-ID und Baudrate

Hex-Codierschalter zum Einstellen der CAMopen Mode-1D und Baudrate. Siehe Kapitel Node-1D und
Baudrate einstellen.

=N
©

52

L4 I
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X3 x1

2 | X2

Voltage source

The operating or supply voltage supplies a battery, a transformer with rectification and filtering, or a
switching power supply.

o | Note
» EMC: Fora DC power supply line longer than 30 m or when using the motor on a DC bus, additional
interference-suppression and protection measures are necessary.
= An EMI filter is to be inserted in the DT supply line as close as possible to the controller/motor.
» Long data or supply lines are to be routed through ferrites.

Connections

Pin Function Note

1 +Ub 12-48W DC, £ 5%
3 GND

4 n.c.

Permissible operating voltage

The maximum operating voltage is 51.5% DC. If the input voltage of the controller exceeds this
threshold valug, the motor is switched off and an error trigoered. Above 505V, the integrated ballast

circuit (25 W power) is activated.

The minimum operating voltage is 10V DC. If the input voltage of the controller falls below this
threshold value, the motor is switched off and an ermor triggered.

A charging capacitor of at least 4700 pF 7 50 must be connected to the supply voltage to avoid
exceeding the permissible operating voltage {e.g., during braking).
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2.5.5 Connector X4 — Inputs and outputs

Connection for inputs and outputs. Connector type: M3, 8-pin, A-coded, male

1

Connections

Pin Function

Note

1 GND

2 Analog input

3 Digital output 1
4 Digital output 2
5 Digital input 1
i] Digital input 2
T Digital input 3
8 Digital input 4

10 bit, 0-10% or 0-20 mA, switchable by means of software
Open drain, max. 24 V100 mA
Open drain, max. 24 V100 mA

BV 24V signal, switchable by means of software with object
J3240,, max. 1 MHz

AW 24 signal, switchable by means of software with object
3240,, max. 1 MHz

AW 24 signal, switchable by means of software with object
J240,, max. 1 MHz; this input is used as direction input in clock-
direction mode

BV 24 signal, switchable by means of software with object

J240,, max. 1 MHz; this input is used as clock input in clock-
direction mode

The following switching thresholds apply for inputs 1 to 4:

Max. Voltage Switching thresholds

Safe switch on Safe switch off
AW =approx. 3.1 < approx. 1.6%
24V =approx. 13V = approx. 7.6V
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3.5.6 Switch 51 - 120 ohm termination resistor

This DIP switch switches the termination of 120 ( between CAN+ and CAN- of the CAN bus on or off.
The "left" switch position switches termination on (factory setiing).

B

_@ 51
©) T

Lt

3.5.7 Switch 52 — CANopen node-ID and baud rate

Hex coding switch for setting the CAMopen node-1D and baud rate. See chapter Setting node-1D and
baud rate.

y=in|

©
@

- -
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9 ATEX Drehstrom Asynchronantrieb / atexthree-phase

asynchronous drive

Motorbeschreibung: ATEX Drehstrom Asynchronantrieb
Forderbandgeschwindigkeit: Auf Anfrage

Einsatzgebiet: FB, KFB,

Motor description: ATEX three-phase asynchronous drive
Conveyor belt speed: On request

Area of operations: FB, KFB,

9.1 Anschlusszeichnung / Connection drawing

242

202

123

140.5

9.2 Leistungsdaten / Technical data

Nennleistung/ nominal power: 50W
Betriebsspannung / operating voltage: 230VAC/50Hz 3-Phase
Nennstrom / rated current: 0.23A

9.3 Anschlussbeschreibung / Wiring description

SWA SWB = =
& @ Blue (P) i
Ry @
P Blue (P) ‘(.@
NFB Ry . Thermal protector
o1 ey & Gray (V) o
3-phase _I
power R - —
source §o—573 n—% o White (U)
T —— . Black (W)
Ry Motor
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